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Nous considérons le modéle obtenu en affectant a la trajectoire (Sy, - -, .S,,)

de la marche aléatoire simple sur Z partant de 0 une probabilité proportion-
nelle & [[;_; (Sk+1)?, ol a est un réel positif. Nous montrons la convergence
presque sure des trajectoires renormalisées vers une fonction déterministe x,
solution d’un probleme variationnel. Les techniques utilisées sont celles des
grandes déviations, la difficulté étant de faire fonctionner le lemme intégral
de Varadhan en présence de fonctionelles tres irrégulieres. Nous étudions
ensuite le probleme variationnel et explicitons sa solution z,.
Ce modele intervient en informatique théorique dans des problemes de ges-
tion de structure de données (piles, listes linéaires, queues de priorité, dic-
tionnaires...), ainsi que dans la théorie des algorithmes génétiques en tant
que modele de mutation-sélection.



