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Résumé

Pour la résolution des systemes linéaires les méthodes itératives des sous espaces de Krylov
présentent un intérét grandissant. Ces méthodes générent une suite d’approximations, xy, de la
solution = du systeme linéaire Ax = b, ou A est une matrice supposée inversible et b un vecteur
donné. Les résidus, i, associés auz approximations xy, vérifient r, = b — Axy = pr(A)rg, ot ro
est le résidu initial et pi(t) est un polynéme de degré égal a k. On sait aussi que ces méthodes
convergent lorsque l’on atteint le degré du polynome minimal de A pour rg.

Ce travail consiste a présenter un formalisme pour le calcul de ces polynémes indépendemment
de la méthode choisie. On utilise les compléments de Schur pour donner un algorithme qui permet
de calculer recursivement ces polynomes. Quelques propriétés de cet algorithme sont étudiées.

Une généralisation de ce formalisme au cas de polynémes matriciels est proposée et un algo-
rithme est donné.
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